
図面頁 P. 　 

PRP 操作部コンポーネント

外 形 図
ロータリ式電動アクチュエータ（トルク 200 N・m まで）

サーボトップⅡ
特記事項

外形寸法図（単位：mm）

■出力部詳細
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■出力部詳細
・PRP－0□ ・PRP－1□

■停電緊急作動機能付のとき
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端子接続図
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■停電緊急作動機能付のとき
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